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Deutsche Messe AG Hannover

Alles in Bewegung: "Mobile Roboter & Autonome Systeme" prasentieren auf der
HANNOVER MESSE 2010 die komplette Bandbreite

19.03.2010 - 11:48 Uhr, Deutsche Messe AG Hannover

Hannover (ots) -

- Kinstliche Haut fiur bewegungssensi bl e Roboter

- Fahi gkeiten und Ei nsatzgebi ete werden drastisch erhdht

- Fahrerlose Transportsystene zeigen i hre Anwendungen Servi ceroboter putzen Fenster,
Unt er wasser - | nspekti onssyst ene gel angen i n enge Kanal e, kleinste Flugroboter Uberwachen O -
Pi pelines, fahrerlose Transportsystene nandvrieren Lasten, ein Assistenz-Roboter erniglicht
behi nderten Menschen einen leichteren Alltag - nobil e Roboter und autononme Systene haben
vi el e Ei nsat zgebi ete. D e HANNOVER MESSE 2010 (19. bis 23. April) zeigt in Halle 14 unter
dem Titel "Mobile Roboter & Autonone Systenme" die ganze Bandbreite in der Industrie, in
of fentlichen Anwendungen und bei Dienstleistungen. Das Thenm ist eingebunden in die
internationale Leitnmesse Industrial Autonmation und profitiert nattrlich vom Unfeld.
Angrenzende Schwerpunkte wi e Produktionsl ogistik, Mschinen- und Anl agenbau,
Bi | dver ar bei t ungs- Losungen sowi e Antri ebstechni k bieten branchentubergrei fende Schnittstellen.

"Ei ngebettete Systene" gestalten Losungen fl exi bel

"Den aktuell en Herausforderungen i nrer flexiblerer Mrktsituationen begegnen die
Pr odukti onst echnol ogi e und Logi stik mt zunehnender Autonatisierung, zum Beispiel mt dem
verstarkten Einsatz von Robotern oder autononen Transportsystenen", sagt Matthias Brucke,
Berei chsl ei ter Busi ness Devel opnent, FuE-Bereich Verkehr, beimlInstitut fir Informatik
(OFFI'S) in Adenburg. "In Zukunft wird es nbglich sein, diesen Systemen nmehr Flexibilitat und
Aut ononi e zu geben. Di e F&hi gkeiten und niglichen Ei nsatzgebi ete werden danit drastisch
vergroRert." Speziell die "Enbedded Systens", also "eingebettete Systene", die aus einer
Kombi nati on von M kro-El ektroni k und Software bestehen, stellen ihm zufol ge eine zentrale
Techni k dar. Dadurch seien solche Systene in der Lage, flexibel zu reagieren. "Zukunftig
wer den kooperierende Teans aus autonomen Systenen dazu beitragen kénnen, konpl exe Produktions-
und Transport auf gaben zu | 6sen".

Fl ugrobot er zei gen Zusanmmenspi el von Mbilitat, Intelligenz und Flexibilitét

Das OFFI S denonstriert auf der HANNOVER MESSE 2010 di eses Zusammenspi el nobiler Systene. Es
bel egt mit kooperierenden Gabel stapl ern oder autononen Fl ugrobotern zur Uberwachung, we
Mobilitat, Intelligenz und Flexibilitat konmbiniert und effizient eingesetzt werden kdénnen. So
Uber nehmen Fl ugroboter die Genz- und Kistensi cherung oder Uberwachung von Gas- und O -

Pi pelines. Sie koénnen auch zur Schadenserfassung i n Katastrophenfallen eingesetzt werden.

"Ei ngebettete Systene" als notwendi ge Basistechni k stehen i m Fokus der Forschung bei OFFIS.
Das Institut ist in Halle 14 (Stand L20) sowie in Halle 2 am ni edersachsi schen Landesstand
(Stand A18) zu sehen. Geneinsammnit der Deutschen Messe AG bietet OFFIS zusatzlich in der
Halle 9 i m Enbedded Pavillon Beratung und Information zum Thena "Enbedded Systens" an.

Si chere Kooperation zwi schen Mensch und Maschi ne

I m Schwer punkt "Mobil e Roboter & Autonone Systene" wird die gesante Bandbreite nobiler
Systene deutlich. Das Fraunhofer-Institut fur Fabrikbetrieb und -autonatisierung (IFF) aus
Magdebur g zei gt anwendungsorientierte neue Robotersystenme und Teil konponenten. Es setzt

dabei das Augennerk auf di e Kooperation von Roboter und Mensch. Auf der HANNOVER MESSE 2010
wird ein zum Pat ent angenel deter neuartiger Berihrungssensor zur Druck-Erfassung vorgestellt.
Der Sensor kann in Form einer kunstlichen Haut an Roboter, Maschinen und Anl ageteilen zur

si cheren Kol li sions-Erkennung angebracht werden. Danit sich Mensch und Roboter bei der

Arbeit nicht in die Quere kommen, bietet das IFF (Halle 14, Stand J10) di ese neue Techni k.
Sie erfasst die Personen und i hre Bewegungen i m Arbeitsraum des Roboters. Danmit wird
sichergestellt, dass der Roboter die Menschen nicht verletzt. Das Institut befasst sich
zudem mt der Entw cklung von Service-Robotern in schwer zuganglichen Kandl en und an Fassaden.
Kol | ege Roboter Ubernimt hier anstelle des Menschen geféhrliche oder nonotone Arbeiten.

Assi stenz- Roboter hilft Behinderten imAlltag

Doch di e Zusamenarbeit zw schen Mensch und Maschine findet nicht nur in der Industrie

statt, sondern auch in anderen Teilen der Gesellschaft. So dient der Roboter als Helfer

behi nderter Menschen. Das Institut fir Automatisierungstechnik (IAT) an der Universitéat Brenen
zei gt den Forschungsstand zum Assi st enz- Roboter FRI END. Das Forschungsziel ist ein

Rehabi | i t ati ons- Robot er, der Behinderten den Ungang nit Haushal t s- Cbj ekten wi eder ernbglicht.
Das System besteht aus ei nem Roboterarm der auf einemelektrischen Rollstuhl nmontiert ist,
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und di versen Sensoren, um di e Ungebung zu erfassen. Die |Informationen werden verwendet, um
ein Cbjekt verlasslich zu greifen und danmit unzugehen.

Da Forschung und Entw cklung stetig in verschi edenen Branchen und Anwendungen angetri eben
werden, profitieren sie auch vonei nander. Denn kinftig werden von sol chen und &hnlichen
Sensoren w ederum auch industrielle Branchen profitieren - und si e nmaRgeschneidert ihrer
Produkti on anpassen.

Probanden steuern mit i hrem Gehirn M niroboter durch ein Labyrinth

Di e Kommuni kation nmit dem Roboter soll kinftig durch direkte Auswertungen der Gehirntétigkeit
verwi rklicht werden. Die Hirnsignale werden nit Hilfe eines "Brain Conputer Interface
Systens" (BCl) in Conputerbefehle Ubersetzt. Dadurch sollen Schwerstbehinderte in der Lage
sein, ohne jegliche Miskel bewegungen zu kommuni zieren. In Halle 14, Stand L10, wird dieses
Systemmt Freiwilligen getestet. Ihnen wird eine Kappe nmt El ektroden auf den Kopf gesetzt,
di e jedes noch so kleine Signal des Gehirns registrieren. Der Computer verarbeitet diese
Signal e so, dass sie einen Roboter navigieren. Am Stand des Brener Instituts | AT steuern
die Testpersonen mt ihrem Gehirn einen Mni-Roboter durch ein Labyrinth.

Fahrerl os von Stand zu Stand - Alles in Bewegung in den Mobile Areas

Bei "Mobil en Robotern & Autonomen Systenen" stehen anwenderorientierte Prasentati onen im
Zentrum Sie werden begreifbar durch die Live-Denponstrationen. Fahrerlose Transportsystenme
(FTS) werden in groRBer Vielfalt in den "Mbile Areas" gezeigt. Zusatzlich steuert das Mbil e-
Forum mit sei nem ei genen FTS i m 30- M nuten- Takt die Aussteller und i hre Exponate an. "Wr
fahren von Stand zu Stand und nutzen di e Gel egenheit, die Technol ogien sowie ihre

Besonder heiten vorzustellen", sagt Ginter U lrich, Leiter des Forums FTS. Er ist einer der
Spezialisten, die als mtfahrende Moderatoren den Dial og gestalten werden. "Ein nobiles
Forum présentiert sich in einer nobilen Form- wir gehen da neue Wege."

Den Schwer punkt FTS hat auch das Unternehnmen Gotting KG aus Lehrte (Halle 14, Stand KO08). Es
zeigt mt seinen Partnern acht fahrerl ose Fahrzeuge auf besondere Art. "Im vergangenen Jahr
haben wir bereits mt unserem, Fahrzeug-Ballett' begonnen", erl autert Firnen-Inhaber Hans-H.
Gotting. "Auf der HANNOVER MESSE 2010 werden sich die Fahrzeuge jetzt paarwei se synchron
bewegen. "

St ar ke Nachfrage nach nmfR3geschnei derten Lésungen

GroRBes Interesse an einfachen Fahrzeugen verspirt auch Dieter Eilers, Geschaftsfihrer der E&K
AUTOVATI ON GrbH aus Rosengarten-Nenndorf. Sie sollten auf den Prozess des Unternehnens
abgestimt sein. "Gefragt ist eine groBe Flexibilitat impraktischen Einsatz. Schnelle
Anpassungen an geanderte Prozessabl dufe missen nbglich sein. " Al's wichtigste Abnehnmer nennt
Eil ers Handel und Distribution, die Auto-Industrie inklusive Zulieferern sowie alle

Branchen, in denen Stapler-Funktionen ersetzt werden. Sein Unternehnen (Halle 14, Stand

L11) préasentiert unter anderem ein servicefreundliches konpaktes und wendi ges Fahrzeug fur ein
mttleres Transportvol unen in engen Produktionsflachen, z. B. in Krankenh&ausern.

Uoer di e HANNOVER MESSE

Das wel tweit bedeutendste Technol ogi eereignis wird vom19. bis 23. April 2010 i n Hannover
ausgerichtet. Die HANNOVER MESSE 2010 vereint neun Leitnessen an einem Ot: Industrial

Aut omati on, Energy, Power Plant Technol ogy, MdbiliTec, Digital Factory, Industrial Supply,
Coi | Techni ca, M croNanoTec sowi e Research & Technol ogy. Die zentral en Thenen der HANNOVER
MESSE 2010 sind | ndustrieautonmation, Energie-technol ogien, industrielle Zulieferung und

Di enst| ei stungen sowi e Zukunftstechnologien. Italien ist das Partnerland der HANNOVER MESSE
2010.
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